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D-05.01.00a
NAPRAWA NAWIERZCHNI GRUNTOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z wykonywaniem naprawy nawierzchni
gruntowej naturalnej.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy przy
zlecaniu 1 realizacji rob6t, zwigzanych z profilowanie drog gruntowych administrowanych
przez Zarzad Drog Powiatowych w Bialej Podlaskiej przy uzyciu rowniarki.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Nawierzchnia gruntowa naturalna - okre$lenie w rozumieniu niniejszej SST jest
robwnoznaczne z pojeciem ,nawierzchnia gruntowa profilowana” wedlug nizej podanej
definicji:

Nawierzchnia gruntowa profilowana - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub
postoju pojazdow oraz ruchu pieszych, w ktérym wystepujacy grunt podtoza jest wyréwnany i
odpowiednio uksztattowany w profilu podtuznym i przekroju poprzecznym.

1.3.2. Profilowanie drogi gruntowej - mechaniczne poprawienie poprzecznego przekroju drogi
w celu wyrdwnania wybojow i kolein i zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.

1.3.3. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.1.5. Ogdlne
wymagania dotyczace robot

2. MATERIALY
Grunt zalegajacy w podtozu jest podstawowym materiatem do budowy nawierzchni
gruntowych.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonaweca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory zagwarantuje
zachowanie odpowiedniej (wymaganej) jakosci wykonywanych robot.

Wykonawca powinien wykonywaé roboty przy uzyciu potrzebnej ilosci sprzgtu
o odpowiedniej wydajnosci i w ustalonym terminie. Caly sprzet budowlany (maszyny,
urzadzenia 1 narzedzia) powinien by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym
1 dopuszczony do robdt za zgoda Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powinien rowniez dysponowaé sprawnym sprzetem zapasowym,
umozliwiajacym prowadzenie robot w przypadku awarii sprzetu podstawowego.

3.2. Sprz¢t do wykonania nawierzchni gruntowej

Wykonawca przystgpujacy do wykonania nawierzchni gruntowej profilowanej
powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z rowniarek.

4. TRANSPORT

Grunt mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.



Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych
parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢
wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z wymaganiami Specyfikacji Technicznej Robot
Drogowych, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi pelna odpowiedzialno§¢ za jako$¢ wykonania wszystkich
elementow i rodzajow robot wchodzacych w sktad zadania budowlanego.

Nastegpstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
1 wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagac tego bgdzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

5.2. Przygotowanie podloza

Przed przystapieniem do robdt nalezy, na podstawie wskazan Inspektora Nadzoru,
ustali¢ lokalizacjg terenu robot.

5.3. Profilowanie nawierzchni gruntowej

W czasie profilowania rowniarka powinna:

- wyréwnywac¢ wyboje ziemia otrzymang przez §cigcie wygorowan, powstatych z materiatu
wyniesionego z wybojow przez kota pojazdow w czasie suchej pogody oraz z
nierOwnomiernego zaggszczenia jezdni,

- odtworzy¢ profil pierwotny przez §cigcie poboczy i1 przesunigcie otrzymanej stad ziemi ku
srodkowi drogi z jednoczesnym wyrdwnaniem kolein.

Przesunigty urobek rozsciela si¢ 1 wstepnie wyrownuje w profilu podtuznym i przekroju
poprzecznym przy uzyciu rOwniarki.

Ostateczne wyrdwnanie korony drogi z nadaniem wymaganych spadkéw podiuznych i
poprzecznych nalezy wykona¢ kolejnym przejsciem réwniarki lub przy uzyciu szablonu.

Przy profilowaniu nawierzchni gruntowej rowniarkami zaleca sig, aby dlugos¢
jednorazowo profilowanego odcinka wynosita co najmniej 250 m i byta tak dobrana, aby:

— profilowanie zostato zakonczone w ciagu jednego dnia roboczego,

- na koncach odcinka byta mozliwo$¢ zawracania maszyn (np. zjazdy na drogi boczne).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét

Za jako$¢ wykonanych robdt oraz ich zgodno$¢ z wymogami niniejszego opracowania
odpowiedzialny jest Wykonawca robot.

6.2. Badania w czasie robot
Sprawdzenie rowno$¢ nawierzchni, spadkoOw poprzecznych oraz szerokosci nawierzchni
nalezy przeprowadzi¢ ciagle w trakcie wykonywania robdt na podstawie oceny wizualne;.

6.3. Badania wykonanych robét
Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie:
- wyglad zewngtrzny wykonanej naprawy nawierzchni,
- poprawnos¢ profilu podtuznego i poprzecznego, nawiazujacego do pozostatej powierzchni
jezdni i umozliwiajacego sptyw powierzchniowy wod.



6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni gruntowej

Wszystkie powierzchnie nawierzchni gruntowej profilowanej wykazujace duze
odchylenia cech geometrycznych (dtugos¢, szerokos$¢, poprawnos¢ profilu podiuznego i
poprzecznego) powinny by¢ poprawione przez powtérne wyrownanie w terminie uzgodnionym
z Inspektora Nadzoru.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po ich wykonaniu nastapi ponowny
pomiar i ocena na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robdt polega na wyliczeniu i zestawieniu rzeczywistej ilosci wykonanych robot.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca. Obmiar robot obejmuje roboty ujete w dokumentach
przetargowych oraz dodatkowe 1 nieprzewidziane.

O ile nie okre$lono inaczej, wszystkie pomiary dtugosci, stuzace do obliczen pola
powierzchni robot, beda wykonywane w poziomie.

W przypadku robot nadajacych si¢ do obmiaru w kazdym czasie, niezaleznie od ich
postepu, obmiaru dokonuje sig:

- w przypadku czgsciowego fakturowania,

- w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) nawierzchni gruntowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Odbior robodt polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Odbidr robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot.

Odbioru robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowe;j
na podstawie ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z SST.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru robot jest protokét odbioru robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehlniajace begda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych 1 robot uzupetiajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Podstawa ptatnos$ci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawceg za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa robot bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i
pomiary sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST.

Ceny jednostkowe robot beda obejmowac:

robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
warto$¢ pracy sprz¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,
koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.



9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m” nawierzchni gruntowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
wyprofilowanie,
przeprowadzenie pomiaréw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Podrgczniki i przepisy utrzymania drog



